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,Non possiamo risolvere i nostri problemi con lo stesso tipo di pensiero

che abbiamo usato quando li abbiamo creati.“ (Albert Einstein)
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Perche Open Source
per I'Industrial l0T?
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Open Source e applicabile
per I'Industrial [0T?
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Obiettivi del PoC

 Implementare una architettura integrata end-to-end con componenti
open-source e con machine learning in un ambiente manifatturiero in
rispetto delle norme di sicurezza dati

 Dimostrare che | framework open-source possono essere implementati
e rapidamente estesi a soluzioni sia nuove che esistenti

Primari

* Integrare la soluzione con altri famework Eclipse implementati in Bosch,
Inclusi Eclipse Ditto ed Eclipse Unide, per una architettura “multi-end to
multi-end” che abiliti la connessione tra industrie (“connected industry”)

e Dimostrare la fattibilita dell’esecuzione dei modelli in edge addestrati
con il machine learning usando Eclipse DL4J distribuiti con OSGi bundle

Estesi
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ldeazione del PoC
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Architettura end-to-end
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Architettura end-to-end
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Componenti Open Source

( package main;
ECI I pse I\/I Ita import platforms.xdk110;

setup devnet : WLAN {

s pok = "repiace man;
 Programmazione semplice di dispositivi g’
E setup backend : MQTT {
IOT g E:inzp?;:t;:??\j’:gi?éclipse.org:1883";
e clientId = "insertUniquelId"”;
) “Transp”aZ'Oﬂe" |n C ) var sensorData = topic(name="/sensors");
« Configurazione dichiarativa della o DM RO
E "accel": ${accelerometer.magnitude.read()},
COnneSSIOne E - "temp": ${environment.temperature.read()}
E . ;
e Accesso diretto alla lettura dei sensori o every 10 seconds {
; backend.sensorData.write(buildMessage());
L
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Componenti Open Source

' Eclipse Vorto

Vorto Model Project Browser 52 8 tisampl T 1.0.0fomodel £2 (=)
1 namespace org.gs.iot.sample.greenhouse L
2 version 1.0.8
Select Vorto Project 5 displ "Tempera .
4 description "Function block model for TemperatureSensorGrove”
[VortoProjectane 5 category demo
6 using org.gs.iot.sample.greenhouse.2nalogConnection ; 1.8.0

A=q A St !
o r'l Z I n r' I I IV 8 functionblock TemperatureSensorGrove {
ED Adafruit2cRgbLcdButtonsEnum - 90 configuration {
10 connection as AnalogConnection
AnalogConnection H e N
DigitalConnection ) 12
ED DigitalLightTSL2561 GroveGainEnum 12 status {
s ~ _ &= 14 temperature as float

o (Gestione dei modelli informativi e || 2

Functionblocks 175 fault {

18 error as string
> @ PIRMotionGrove - 19 ¥
n 7t A > @ RelayGrove 2}
e Archivio modelli 8 oo
4 @ TemperatureSensarGrove
AnalogConnection e
Ll »

Information I

* Generatore di codice per diverse — 2| G @i - o
> @ AdafruiticRgbLed [ seamen |

> [@ BarometerBMP180Grove A i

> @ BuzerGrove
a eamplesfunctionblockmodels.sensors PressureSensor 100 .

piattaforme L B |5 5 —

Nemespace Neme Version
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Componenti Open Source

c-f’:j Eclipse Ditto

ditto

» Definisce un software pattern chiamato “Digital Twins” (Gemello Digitale)
* Interfaccia Web API per interagire con oggetti chiamati “Things”
* Disaccoppia il front-end dal back-end

« Controllo dettagliato delle autorizzazioni di accesso ai dati
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Componenti Open Source
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Risultato
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Partner del PoC
) BOSCH @ rednat (3 EUROTECH cloudera

lloT Things Technology Information Technology (IT) Operational Technology (OT) Data Management & Analytics

- Industry Domain - Messaging & Integration - Device Management - Enterprise Data Magmt
Knowledge - Business Rules & CEP - Industrial Protocols - Machine Learning

- Production Performance Mamt - Open Hybrid Platform-as-a- - OT Middleware - Persistent Data Storage

- Digital Twin Service - Intelligent Gateways - Big Data Processing & Analytics

- lloT Connector - Enterprise Linux Platform - MQTT Co-inventors - Real-Time Analytics

- Secure Physical Things - IT Security - OT Security - Data Security & Compliance

Enterprise loT open source community
TS

10

eclipse.org
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Conclusioni
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Perché Open Source per 10T?

Utilizzare standard aperti

Approfittare dell'innovazione e dei progressi della community
Integrazione piu ampia con piattaforme e dispositivi

Accelerare il time-to-market per fornire soluzioni

Mantenere il controllo della scelta della tecnologia IoT e delle licenze
Iterare piu rapidamente con meno rischi

Gettare le basi per il futuro ridimensionamento dei sistemi e dei requisiti
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Development Open Source
guida I'innovazione rapida

INTEGRATION INNOVATION

"Riteniamo che il modo migliore per supportare
questo ambiente complesso sia di basare la
nostra piattaforma IoT commerciale, la Bosch 0T

Il 64% pensa che |'open source sia Suite, su componenti open source e standard

molto o estremamente importante aperti. Qu_estl progetti S'[IabI|ISCOI’lO una tecnologlg
e : : aperta orizzontale per I'loT e forniscono le basi
nella distribuzione di loT

tecniche per la riuscita di ecosistemi di business
di successo "

- Dr. Stefan Ferber

Source: IDC, Global IoT Decision Maker Survey, August 2016 . . .
st Chairman of the Executive Board, Bosch Software Innovations

y #RedHatOSD

(& BOSCH ) ELERATOR @ rednat




- redhat.

GRAZIE PER L'ATTENZIONE

Vito De Gaetano
Industrial 10T Architect and Solution Manager
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